Robotické rukavice pomohou ovladat dopravni konvoje
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Konvoje aut, dron, lodi €i zasobovacich vozikd ovladané robotickymi rukavicemi, to uZ neni
vzdalena budoucnost. Tym vyzkumnikd z Centra dopravniho vyzkumu (CDV) a odbornikd
spole¢nosti IMSEA vyviji pfenosnou platformu spojenou s virtualni realitou, ktera uZivatelim
umozni ovladat autonomni dopravni systémy pomoci gest rukou. Vyzkum s nazvem RoTAS
podpofFila Technologicka agentura CR (TA CR) Eastkou 5,6 mil. KE v Programu DOPRAVA 2020+,

Nové navrzena platforma ve formé robotickych rukavic propojenych s virtualni realitou, pfipadné
rozsifenou realitou, by uzZivateli méla umoznit pfirozenymi pohyby efektivné regulovat vice nez jeden
stroj. UzZivatel by jiz pomoci rukavice nedrzel napfiklad imaginarni volant a z polohy rukou by bylo zfejmé
jeho natoceni. V projektu budou definovana ovladaci gesta urcujici, které Ukony ma autonomni systém
provést. Musi byt pfesné vymezena, aby nedochazelo k jejich zaméné.

.Zdjem o rozvoj autonomnich vozidel stoupd. Automatizovand, digitdiné a elektronicky propojend vozidla
predstavuji budoucnost nejen v doprave, proto podporu podobnych vyzkumu povaZujeme za smyslupiné,
uved| predseda TA CR Petr Konvalinka.

"

Tym expertl vytvari koncept pro prostredi, které se stale dynamicky méni a kde nelze napldnovat trvalé
dopravni trasy. Zprostfedkovany 3D pfenos s vizualizaci drahy by mél umoznit slouceni jednotlivych
vozidel, kterd jedou tésné vedle sebe do konvoju. Gesty rukou bude uZivatel schopen intuitivné planovat
a korigovat trasy autonomnich systémd, tyto trasy multiplikovat, urcovat lidry konvojd atd. Zvladne tedy
reagovat na nékolik systém0 zaroven. Takzvané cCetovani, neboli Platooning, snizuje spotfebu paliva a
komponentl systému, ktery podporuje provoz a rozvoj autonomnich vozidel, z velké ¢dsti se dotykd zpracovdni
obrazu a tvorby zprostfedkovdni reality ve virtudinim prostredi. Nedilnou soucdsti feSeni je vyuZiti robotiky,
umélé inteligence a obecné digitdlnich technologii v dopravé. Systém ve virtudinim prostredi doplini
metodologie,” popisuje zakladni technologie uZité ve vyzkumu Radim LuZa ze spolecnosti IMSEA.

Virtualni realita (VR) s ovladanim prostfednictvim robotickych rukavic je podstatou celého projektu.
Experti chtéji vytvofit uzivatelské prostfedi odrazejici realitu ve VR, a to jak s realnym vyhledem z vozidel,
tak bez néj, tedy na mapovém podkladu. Virtualni realita je v projektu uchopena jako metoda, ktera
rozSifuje ostatni zpUsoby Fizeni a operator se s jejim pouzitim stavd aktivnim prvkem. Diky
zprostfedkované realité bude schopen predvidat pfipady, kdy je potfeba systém zkorigovat. Proto se
vyzkum zaroveni zameéruje na lidsky faktor. ,,Zkoumdme psychologicko-fyzickou zdtéz, které by byl pfipadny

uzivatel platformy vystaven, i uZivatelskou privétivost interakce Clovéka se strojem. Hleddme limity navrZeného
FeSeni i nové mozZnosti,” informoval Stépan Krehlik.
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Metodika, jak tym doufd, bude odrazet vysledky vyzkumu, které pomohou s vytvorenim legislativy pro
zavadéni autonomni dopravy s poskytovanim lidské inteligence na vyzadani. ,Specifikujeme v ni i
poZadavky a doporuceni na kvalifikaci telenavigdtord s ohledem na zajisténi bezpecnosti v uzavienych aredlech
i v béZném provozu, kde nalezne pfi dorucovadni zdsilek tzv. ,v posledni mili“ tento systém velké uplatnéni, i s
ohledem na kategorie vozidel, kterym navigdtor poskytuje lidskou inteligenci,” dodal Stépan K¥ehlik z CDV.

Vyzkum by mél skoncit v zavéru roku 2024.
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